Okruhy k maturitni zkousce z automatizace

obor 26-41-L/01 Mechanik elektrotechnik se zaméfenim na slaboprouda zafizeni
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Snimace polohy (dvoupolohové, spojité)

Snimace polohy Cislicové (absolutni, inkrementalni)

Snimace uhlu nato€eni (kontaktovy, potenciometricky, s oto€nou civkou, selsyny)
Snimace teploty (dilatacni, tlakové, odporové, termoelektrické, radiacni )
Snimace tlaku ( kapalinové, deformacni, pistové, tenzometrické )

Snimace otacek (odstfedivé, magnetické, elektrické, impulsové )

Snimace hladiny (elektrodové, plovakové, kapacitni, radiacni )

Snimace pritoku tekutin (prafezové, turbinové, Pitottova trubice, odporové)
Akéni €leny, servomotory (elektrické, pneumatické a hydraulické )

. Krokové motory ( konstrukce krok. motoru s aktivnim rotorem, zpUsob Fizeni a pouZiti

krokovych motoru)

Regulované soustavy ( statické, astatické, fad soustavy, zesileni a ¢asova konstanta
soustavy )

Blokové schema obvodu aut. regulace ( vysvétleni zakl. pojma a principu regulace )
Jednoparametrovy a viceparametrovy regulacni obvod

Druhy regulace ( na konst. hodnotu, kaskadova a programova )

Linearni regulatory P, I, PI, PD, PID ( vlastnosti, rovnice a el. schema regulatort,
interakce )

Vlastnosti regulaénich obvodu ( vliv nastaveni konstant regulatoru na pribéh
regulacniho pochodu )

Metody nastavovani spojitych regulatort (analytické vypocetni, poloexperimentalni a
experimentalni )

Nespojité regulatory (dvoupolohova a tfipolohova regulace )

Cislicové regulatory (jejich funkce a rovnice, porovnani &innosti s analogovymi
regulatory )

Programovatelné logické automaty (druhy, moznosti, pouZiti, pfiklad programu)
PLA SLC 500 (bitové operace, ¢asovace, CitaCe, specialni instrukce, struktura
podprogramd, pfiklad  programu)

Logika rozliseni sméru inkrementalnich snimacl polohy, sestaveni logickych rovnic
Jednocipovy mikrokontrolér ATmega32 (druhy paméti, 1/O registry, pouziti)
Jednocipovy mikrokontrolér ATmega32 (obsluha I/O portl, nastaveni orientace bitu,
Pull-Up rezistory, registry PINx, DDRx, PORTx )

Jednocipovy mikrokontrolér ATmega32 (pferusovaci systém (zdroje pferuseni,
obsluha preruseni, priorita, SREG)

Jednoc€ipovy mikrokontrolér ATmega32 (CitaCe/Casovace, druhy, pfiklady pouZiti )
Jednocipovy mikrokontrolér ATmega32 (obsluha multiplexné fizeného 7-
segmentového displeje LED, obsluha LCD displeje, obsluha maticové klavesnice)
Programovaci jazyk C (operatory pfifazeni, aritmetické, logické, porovnavaci a bitove,
pfiklady pouZiti)

Programovaci jazyk C (blok, sloZeny pfikaz, funkce, pfiklady pouziti)

Programovaci jazyk C (pfikazy pro fizeni programu: if-else, while, switch-case, for,
priklady pouziti)

Programovaci jazyk C (definice,makra pro praci s bity, pfiklady pouziti)
Programovaci jazyk C (soubory include a hlavi¢kové soubory, pfiklad pouziti)



