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Deska radice s multiplexory

Zadani

Osad’te desku dle zadani, nastavte a prezkousejte
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Obr. 1 — Schéma
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Obr. 2 — Osazeni
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Obr. 4 — Vykres spoje, horni strana

Tab. 1 —rozpiska soucastek

Pozice Obchodni Popis Poznamka
nazev
Cl1,C2,C3 Kondenzator keramicky 0,1 uF, RM5
C4 Kondenzator elektrolyt. 10 uF, RM5
C5 Kondenzator elektrolyt. 47 uF, RM5
C6 Kondenzator elektrolyt. 1 uF, RMS5




Pozice Obchodni Popis Poznamka
nazev
C7, C8, C9 Kondenzator foliovy 0,1 uF, RM5
C10 Kondenzator elektrolyticky Dopocitat
IC1 Stabilizator 5V, 1 A, TO220
1C2, 1C3, Integrovany obvod SN74LS123
IC4
IC5 Integrovany obvod SN74LS193
IC6, 1C7, Integrovany obvod SN74LS151
IC8
Ql Tranzistor BC546B
R1, R5 Rezistor vel. 0207, 1,5 kQ
R2, R7 Rezistor vel. 0207, 10 kQ
R3 Rezistor vel. 0207 Dopocitat
R4 Rezistor vel. 0207 Dopocitat
R6, R8 Rezistor vel. 0207, 33 kQ
R9, R11 Trimr odporovy PT6V, 47 kQ
R10 Rezistor vel. 0207, 0,15 MQ
X1 Svorkovnice do DPS, Sroubovaci
X2, X3, X4 Konektorové koliky ldmaci jednoradé 3 x 3 nozii
Chladi¢ TO220
Sroub M3x5, valc. hlava
Matice M3
Podlozka @ 3,2
Podlozka pruzinova 3,2
Deska spoje AA2223
Pozn:

* Rezistory vyberte z fady E12 (nejblizsi vySsi hodnota), kondenzatory z fady E6

(nejblizsi nizsi hodnota)

» Kondenzator C10 spocitejte pro casovou konstantu 10 s

* R3 spocitejte pro Casovou konstantu 1 s

* R4 spocitejte pro casovou konstantu 40 ms

* Vzorec pro ¢asovou konstantu naleznete v katalogovém listu SN74LS123




Technologicky postup
* Dopliite soucastky do rozpisky
* Osadte spoj
* Nastavte vystupni pulsy na vyvodu 5 IC2B na $itku 2,5 ms zménou R11
* Nastavte vystupni pulsy na vyvodu 5 IC4A na Sitku 1 ms zménou R7
* Piezkousejte délky pulsti generovanych jednotlivymi MKO
* Na vystup pfipojte modelarské servomotorky a zkontrolujte piepinani poloh

Tab. 2 — zapojeni svorkovnic

Svorka Popis
X1-1 Napajeni +12 V
X1-2 Zem

X1-3 Vstup - zpétny chod
X2-1  |Ridici pulsy serva M1
X2-2 Zem serva M1

X2-3 Napéjeni serva M1
X3-1  |Ridici pulsy serva M2
X3-2 Zem serva M2

X3-3 Nap4jeni serva M2
X4-1  |Ridici pulsy serva M3
X4-2 Zem serva M3

X1-3 Nap4jeni serva M3

Bezpecnost prace

Naradi neptfenasime po kapsach, ale vzdy v montaznim kufiiku, krabici, taSce. Poskozené
nafadi nepouzivame. Opravy natfadi smi provadét pouze povéieny pracovnik. Kabelovy ntiz
slouzi k odstranéni izolace vodicl. Pro jiné tcely nesmi byt pouzivan. Niz nenahrazuje
potezanim. Pfi odstraniovani izolace vodice je nutné postupovat vzdy tak, aby smér vedeni
noze byl vzdy od téla, nikdy proti palci. Pii praci s klestémi davejte pozor na piiskiipnuti

prsti. Pii Stipani koncl vodicl pozor na odlétajici vodi¢e — moznost poranéni oka. Klesté



udrzujte v Cistoté a mazte je v kloubech. Klesté drzte vzdy na konci rukojeti. U Stipacich a
zdrhovacich klesti davejte pozor na ostré bfity, Cepele. Pti déleni vodi¢u davejte pozor na
odletujici kousky, pozor na odmrsténi napruzené¢ho vodi¢e a ostré konce vodic¢i. Konce
vodicl Stipejte vzdy proti zemi. Pfi opravach zafizeni apod. se vzdy ujistéte Ze pracujete

na vypnutém a zajisténém zafizeni.
Popis

Deska tadiCe slouzi k ovladani tfi modeléaiskych serv v zafizeni (Sablona....). Na vystupech
generuje pozadovanou posloupnost prubéhti. Pomoci fidiciho vstupu je mozno na stanovenou

dobu zménit generovani posloupnosti.

Obvody IC2A, IC2B a IC4A tvofi generator pulsti potfebnych pro pretaceni modelatského
servomotoru do krajnich poloh. Obvod IC2B generuje prodlevu mezi pulsy, obvod IC2B
generuje puls Sitky 2 az 2,5 ms (jedna krajni poloha serva) a IC4A generuje puls délky 0,8 az
1 ms (druhd krajni poloha serva). Generované pulsy jsou vedeny na multiplexory IC6, IC7 a
IC8. Ridici vstupy multiplexorts ovlada &itag IC5 fizeny pulsy tvofenymi obvodem IC3.
Zménu chodu zajistuje IC4B, ktery na pozadovanou dobu piepne vstupy multiplexort.

v

Monostabilni KO IC4B spousti vnéjsi signal, zavedeny pies spinac tvofeny tranzistorem Q1.



Test

. Sitka pulsu MKO SN74LS123 je uréena:

a) kmitoctem oscilatoru
b) nabijenim RC ¢lenu

¢) kapacitni vazbou v 10

. Logické multiplexory:

a) prepinaji jednotlivé vstupy na vystup
b) propojuji jednotlivé vstupy navzajem

¢) spinaji signaly maticové

. Radic¢:

a) zesiluje vstupni signaly
b) poskytuje na vystupu kombinaci vstupnich signali

c¢) fidi proces podle pfedem urcéené posloupnosti

. Modifikace pevné zapojeného fadice (zména prubehii na vystupu):

a) neni vibec mozna
b) neni mozna bez zmény zapojeni

¢) je mozna bez zmény zapojeni

. Poloha hiidele u modelafského servomotoru se fidi:

a) zménou fidiciho napéti
b) zménou fidiciho proudu

¢) zménou Sifky pulsu na fidicim vstupu



Pokyny pro vyucéujiciho

Tab. 3 — Material a naradi rozpoc¢itano na jednoho zaka

Popis

ks

Poznamka

Kondenzator keramicky 0,1 pF, RMS5

Kondenzator elektrolyt. 10 pF, RM5

Kondenzator elektrolyt. 47 puF, RM5

Kondenzator elektrolyt. 1 uF, RMS5

Kondenzator foliovy 0,1 uF, RMS5

Kondenzator elektrolyticky

Stabilizator 5V, 1 A, TO220

Integrovany obvod SN74LS123

Integrovany obvod SN74LS193

Integrovany obvod SN74LS151

Tranzistor BC546B

Rezistor vel. 0207, 1,5 kQ

Rezistor vel. 0207, 10 kQ

Rezistor vel. 0207

Rezistor vel. 0207

Rezistor vel. 0207, 33 kQ

Trimr odporovy PT6V, 47 kQ

Rezistor vel. 0207, 0,15 MQ

Svorkovnice do DPS, Sroubovaci

Konektorové koliky ldmaci jednotadé

Chladi¢ TO220

Sroub M3x5, valc. hlava

Matice M3

Podlozka @ 3,2

PodloZka pruzinova ©3,2

Deska spoje AA2223

Kleste stipaci

Klesté ploché

P4jedlo (mikropéjecka)

P4jka trubickova s tavidlem; @ 1 mm Sn60Pb40




Popis

ks

Poznamka

Tavidlo

0,005 kg

Multimetr s méficimi $hurami

Zdroj napajeci 0-25 V regulovany

Vrtacka na plosné spoje

Vrtak 0 1

Sroubovak plochy vel. 5

Potenciometr linearni 25 kQ

Nepajive pole

Kondenzator elektrolyticky 1 uF

Multimetr

Osciloskop

Kli¢ spravnych odpovédi: 1 —b); 2 —a); 3—c);4—-b); 5—¢)
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